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PAC Sistemleri

GELiSMiS MODULER TASARIM
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CODESYS
EtherCAT Uzak 1/0 Coupler QO Serisi CPU Unitesi Q1 Serisi CPU Unitesi

Q-Serisi PAC (Programlanabilir Otomasyon CPU UNITESI
Kontrolér) Ozellikler URUN KODU Q-BUS AGIKLAMALAR
o Qserisi PAC'lar, lojik islemleri, motion kontroli, gérsellestirilmis HCQO-1100-D 1ew  Temel Bustip PAC.

arayizleri ve goklu iletigimi ile birlikte tek bir kontrol cihazinda birlegtiren EtherCAT max.eksen sayisi 8'e kadar.

modern bir kontrol cihazi ¢ozimddr. Temel Bus tip PAC.
o (serisi PAG, yiiksek hiz ve yiiksek konfigiirasyon, yiksek kullanim HCQO0-1200-D 16W  EtherCAT max.eksen sayisi limiti yok,

kolayligj, iletigim uyumlulugu ve motion kontrol 6zelliklering sahip ARM ancak 16-eksene kadar onerilir.

platformu ve X86 platformu olmak (izere iki tasarim mimarising sahiptir.
e Qserisi PAC ailesi alti seri igerir: Q0, Q1, Q3, Q5, Q7 ve Q9 serisi, 256
eksen icindeki uygulamalari kapsayabilir.
e Q-serisi PAC, kapsamli ¢6ziimler olusturmak icin dst diizey endiistriyel
otomasyona odaklanan giiclil bir kontroldrdiir. ETHERCAT COUPLER
o CODESYS V3.5 IDE ile uygulama programi gelistirme, URUN KODU 0-BUS AGIKLAMALAR
- I[EC61131-3 dzellikleri ile 6 programlama dili: LD/ST/SFC/CFC/IL/FBD, ) o
- Modern bir gorsel araytiz ve diizenleme pencereleri, HCOX-ECO1-D 16W  EtherCAT kuplor arabirimi

Standart Bus Tip PAC. EtherCAT max.
HCQ1-1300-D3 16W  eksen sayisi limiti yok, ancak 32-eksene
kadar 6nerilir. 16 DI, 16 DO

- Hata teshisi ve evrimigi simiilasyon iglevleri, DIJITAL ILAVE MODULLER
- Veri alma, izleme ve analiz araglan saglar. UR{N KoDU 0Q-BUS AGIKLAMALAR
o (oklu haberlesme protokolleri destekler: EtherCAT, Ethernet I/P CANopen o
Master, OPC UA Server, Modbus TCP Modbus RTU, RS232/RS485. HCOX-ID16-D2  11.35W  16-kanal dijital giris
o PLCopen standart motion kontrol temelinde softmotion (yazilim tabanli HCQX-0D16-D2 1.35W 16-kanal dijital gikis
hareket kontrol) 6zellikleri saglar. 3 ) ) Al e AL
e Coupler(baglayicr), dijital giris, dijital ¢ikis, analog giris, analog cikis, WES M[_”G D2 1 Bl Rl el g, Sl el Gl
sicaklik sensor giris, yiksek hizl sayicl, step motor kontrol modiili gib ANALOG ILAVE MODULLER
birgok 1/0 genigletme modil segenekleri sunar. URUN KODU 0-BUS ACIKLAMALAR

o Tim 10 modlleri, Coupler ile birlikte kullanildiinda Gigtincii parti baska
marka bir EtherCAT master kontrol6r ile birlikte EtherCAT Remote 10
olarakda kullanilabilir.

e 16MB program kapasitesi, I-alani (%l): 128kB, Q-alani (%Q): 128kB,

4-kanal analog girig: 16-bit
HCQX-AD04-D 1.044W0~10V, -10~10V, -5~5V,
0~5V, 0~20mA, 4~20mA

M-alani (%M): 512kB, enerji kesintisinde kalici alan: 800kB, diger 4-kanal analog ¢ikis: 16-bit
degiskenler: sinirsiz. HCQX-DA04-D 1.056W 0~10V, -10~10V, -5~5V,
o FtherCAT 100Mbps (100Base-TX), CanOpen 1Mbit max., RS232/RS485 0~5V, 0~20mA, 4~20mA
15,2k letisim hizlar. B 4-kanal sicaklik sensor giris:
o FEtherCAT iletigim saykil: minimum 1ms (cokIu eksenler igin 4ms HCQX-TS04-D 1W Termokupl (B/E/AJ/K/N/R/S/T),
varsayllan ﬁnerilmektedir.) PT100/1000, Ni100/1000

o (GanOpen ve RS485 igin 120ohm dahili hat sonlandirma direnci igerir.

e CanOpen master icin max.32 slave. EtherCAT Input: 5,736 byte, Output: FONKSIYON MODULLERI

5,736 byte max. RS485 igin max. 32 slave. URUN KoDU 0-BUS AGIKLAMALAR
e Q1 serisi tizerinde 16 DI, 16D0 (NPN) 24V DC dahili olarak mevcuttur. 4-kanal enkoder qiris:
Genel amagli olarak kullanilabilecedi gibi 200kHze ulasan yiiksek hizl HCQX-HC04-D2 W So0khz NPN /Plr\II%IrIZiV 0C
pulse giris ve cikis, giris interrupt olarak ta kullanilabilir. ' o .
o llave geniletme modiillerinin sayis, modiliin mevcut Q-Bus giic HCOX-1505-D2 36w Step motor siiriici modali:
tiiketimine gore hesaplanmalidir. Tek eksen, 4A efektif akim

o 24V DC besleme, IP20 koruma
e CEuygunlugu
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